
Pratique.

Pour pots carré et/ou rond.

Manutention de pots - Mise en plateaux Willburg

Description :

Robot de manutention de pots pour remplir les plateaux avec des plantes en pot

Construit sur mesure
Opération recto ou recto verso possible.
Mobile.
Système de fourche rapide.
Compatible avec toutes les marques de tapis
roulants.
Normes de sécurité selon les dernières normes CE.

Caractéristiques techniques.


